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Titolo:
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Contenuti:

Definizione e unita di misura di Potenza, Rendimento, Quantita di moto.

Azioni motrici e resistenti in un sistema, verso di azioni (forze e momenti) e velocita (lineari ed
angolari.

Quantita di moto e momento della quantita di moto. Conservazione della quantita di moto e del
momento della quantita di moto.

Esempi di sistemi e verso di azioni e velocita motrici e resistenti.

Urto di carrelli.
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