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Schema antropometrico, dimensioni parametrizzate con la statura H. 
 
 
Dempster e Gaughran, Properties of Body Segments Based on Size and Weight, Department of Anatomy, 
The University of Michigan, Ann Arbor, Michigan and Department of Anatomy, The Ohio State University, 
Columbus, 1967. 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 



  



Teoria dei moti relativi 
 
 

 
 
Nel seguito si ricaveranno le espressioni di velocità ed accelerazione assolute, relative, di 
trascinamento e complementare. 



Si esprime la posizione del punto P e si ricavano velocità ed accelerazione derivando. 
 

 



 



 


