FONDAMENTI DI MECCANICA E BIOMECCANICA [IN/0165]
Lezionedel 12 ottobre 2017.

Titolo:
Analisi di meccanismi articolati.

Contenuti:

Analisi di quadrilatero articolato.

Calcolo della distribuzione di velocita individuantdl centro di istantanea rotazione ed
utilizzandolo come centro delle velocita. Calcoddla distribuzione di velocita con la formula di
Galileo.

Calcolo della distribuzione delle accelerazioni darorema di Rivals.

Riferimento:

Ferraresi C., Raparelli T. "Meccanica applicataerzé edizione", CLUT, 2007.
Cap. 1 Elementi di cinematica.
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