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Lezione del 10 novembre 2017.

Titolo:
Attrito statico e dinamico, esempi di accoppiamenti di superfici coniugate in presenza di attrito e
aderenza.

Contenuti:

Attrito statico e dinamico, esempi di accoppiamenti di superfici coniugate in presenza di attrito e
aderenza.

Perno ad attrito secco, forze scambiate, forze di attrito, momento resistente al moto dovuto
all’attrito.

Attrito volvente; valutazione delle azioni dissipatore in avanzamento di mezzo ferroviario su rotaia
e mezzo stradale su ruota pneumatica.

Analisi del moto di mezzo interagente con ista in presenza di attrito.

Analisi del moto di corpo su piano inclinato: corpo strisciante, corpo in rotolamento puro e corpo
rotante e strisciante.

Applicazione del teorema dell’energia a corpi in moto in presenza di attrito.
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Cap. 3 — Attrito.

Pagg. 93 - 114
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Cap. 4.4 — Forze di attrito e dissipative.
Pagg. 175 - 184
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