S[EPIODT]3
BlONLI-2UL] BZUSS 3]1A IqUIDYSZS ISSB Pr 9]0T1LI QUYOTU0D 2}01NI




Lid

@

\ athero
‘ \COndoﬁo

\

Trasmissione fra assi sghgnmbirﬂediante-coppie di ruote

coniche




RUID]SD ~
vIN1eOUOI} N

BUISUI
vIN}eOU0I)

Wnpuapap

uinpusppe

ouoIZ®
Ip e1er







Elementi di una ruota dentata cilindrica a denti diritti
con profilo ad evolvente di cerchio

numero di denti della ruota
addendum in mm
modulo, normalmente uguale a t, in mm

altezza del piede val-e-g_m, in mm
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diametro esterno, in mm

diametro primitivo, in mm

diametro interno, in mm

passo, in mm

angolo di pressione (vedere figura 13).
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Principali relazioni tra gli elementi
di una ruota dentata cilindrica a denti diritti

Per definizione:

Dy ,
m :T[mm] da cui
D
D, = mz, 7 = WP
D
o = zp [mm] da cui
D
P2 2P = mmm)
m F4
p = =m [mm] m ~_—£[mm]




Trasmissione dell: j.otenza tra assi concorrenti

Coppia di ruote conict:: 1 dentatura diritta

Queste ruote hanno I'ass: «*ei denti che coincidono con le generatrici di un co-
no primitivo, le sezioni noriali dei denti variano da un valore massimo in prossi-
mita della base maggiore ¢« --onco di cono primitivo ad un valore minimo in cor-
rispondenza della base mino: .

Convenzionalmente si & oo venuto di riferire tutti gli elementi della dentatura
alla'base maggiore del tronce di cono dentato.

Principali elementi di ;2 ruota dentata conica
a denti diritti

D, = diametro primitive, in mm

= diametro interno, (i mm [
diametro esterno, (0 mm
modulo

passo

semiangolo del ¢ 0
primitivo

= angolo di pressiona
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Principali relazioni tra gii clementi di una ruota conica a denti diritti

D

m_—;-?p_ De = D, + 2mcos v
T D I

o) Z—z—p D,' = Dp“—'TB—MCOS'y
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Flementidiuna motﬁ dentata cilindrica a denti eﬁc@iﬂi@}ﬁ

I denti di queste ruote hanno andamento elicoidale e formano un angolo co-
stante con le generatrici suy| quale si avvolgono, tale angolo ¢ detto angolo dj in.
clinazione dell’elica, , ‘ -

[n questi ingranaggi i denti in presa si lasciano gradualmente, allo stesso modo
i denti successiyi ingranano gradualmente, la trasmissione del moto risuita cos;
continua, silenziosa e regolare; senza urti e vibrazioni.

Principali relazioni tra gli elementi

di una ruota dentata cilindrica a denti elicoidali

z = numero di dentj
Pe = passo circonferenziale

Pn = passo normaile

Pa = passo assjale

Pe = passo dell'slica

My, = modulo circonferenziale

Mp = modulo normale =

Mg = modulo assiale B

« = angolo di pressione 5

6 = angolo di inclinazione dell'elica g

Dp =M.z ' %’
Pn = P COS S o
Pc = En hé

COS § e

Pn = mhy,
Pe = mm,

™ Dp ,

o, = tg 6  dacui

Y
Pe T
g
Pe :

Pa = S Profilo assiale
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Ruotismi planetari od epicicloidali ad imbocco interno

Si ha un ruotismo epicicloidale quando uno o pil assi sono dotati di moto rela-
tivo di rivoluzione intorno ad altri assi fissi.
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pignone solare
porta satelliti
L
- —
X" albero
condotto
?tigf;(r)e satellite
L
— corona

Questo meccanismo viene normalmente impiegato come riduttore e pud esse-
re a uno o piu stadi, il moto entra normalmente dall’atbero della ruota solare ed
esce dall'albero del portasatelliti. Il meccanismo & formato da una ructa detta so-
lare, a dentatura esterna da una ruota a dentatura interna detta corona e da un
certo numero di satelliti che ingranano con le altre due ruote, i satelliti ruotano su

dei perni fissati sul porta satelliti che & a sua volta montato sull'albero di uscita

del meccanismo. Le relazioni tra le ruote dentate di questo meccanismo sono le
stesse di una normale dentatura.




//A/////\ 7]

_____I!—_—E

<__\\

albero fisso

.. Rotismo epicicloidale impiegato come ri-

duhtfore
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t. Rotismo epicicloidale
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Lifferenziale per autoveicoli
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Schema di un differenziale



